Вопросы для поступающих в докторантуру по ОП 8D07110 - "Автоматизация, управление и системы цифровой обработки данных"
Вопросы по первому блоку

###001 Цели и задачи автоматизированных систем управления технологическими процессами. 
{Блок} =1
{Источник} = Еремеев, С.В. Автоматизация технологических процессов и производств в нефтегазовой отрасли: Учебное пособие / С.В. Еремеев. - СПб.: Лань, 2018. - 136

###002 Единство и различия автоматического и автоматизированного управления.
{Блок} =1
     {Источник} = Юревич, Е.И. Теория автоматического управления / Е.И.     
     Юревич. - СПб.: BHV, 2016. - 560 c.

###003 Структурная схема системы автоматического регулирования.
{Блок} =1
     {Источник} = Юревич, Е.И. Теория автоматического управления / Е.И.     
     Юревич. - СПб.: BHV, 2016. - 560 c.

###004 Назначение обратной связи в системах автоматического управления.
{Блок} =1
     {Источник} = Юревич, Е.И. Теория автоматического управления / Е.И.     
     Юревич. - СПб.: BHV, 2016. - 560 c.

###005 Особенности статических и динамических характеристик автоматических систем управления.
{Блок} =1
     {Источник} = Юревич, Е.И. Теория автоматического управления / Е.И.     
     Юревич. - СПб.: BHV, 2016. - 560 c.

###006 Структура и характеристики типовых динамических звеньев в системах автоматического регулирования.
{Блок} =1
     {Источник} = Ким Д. П. Теория автоматического управления. Линейные системы : учебник и практикум. 3-е изд., испр. и доп.  Москва : Издательство Юрайт, 2018. 311 с.

###007 Формализация передаточных функций в системах автоматического управления.
{Блок} =1
     {Источник} = Юревич, Е.И. Теория автоматического управления / Е.И.     
     Юревич. - СПб.: BHV, 2016. - 560 c.

###008 Определение частотных характеристик в системах автоматического управления.
{Блок} =1
     {Источник} = Ким Д. П. Теория автоматического управления. Линейные системы : учебник и практикум. 3-е изд., испр. и доп.  Москва : Издательство Юрайт, 2018. 311 с.

###009  Определение динамических характеристик  систем автоматического управления с помощью преобразования Лапласа.
{Блок} =1
     {Источник} = Ким Д. П. Теория автоматического управления. Линейные системы : учебник и практикум. 3-е изд., испр. и доп.  Москва : Издательство Юрайт, 2018. 311 с.

###010  Применение преобразования Фурье при исследовании частотных характеристик  элементов системы автоматического регулирования.
{Блок} =1
     {Источник} = Ким Д. П. Теория автоматического управления. Линейные системы : учебник и практикум. 3-е изд., испр. и доп.  Москва : Издательство Юрайт, 2018. 311 с.

###011 Использование отрицательной обратной связи для достижения устойчивости систем автоматического регулирования.
{Блок} =1
     {Источник} = Ким Д. П. Теория автоматического управления. Линейные системы : учебник и практикум. 3-е изд., испр. и доп.  Москва : Издательство Юрайт, 2018. 311 с.

###012  Погрешности оценки устойчивости систем автоматического регулирования.
{Блок} =1
     {Источник} = Теория автоматического управления. Под.ред. А.С. Шаталова. М: Высшая школа. 2007, 448с.

###013 Этапы решения задачи синтеза систем автоматического регулирования с заданными частотными характеристиками.
{Блок} =1
     {Источник} = Теория автоматического управления. Под.ред. А.С. Шаталова. М: Высшая школа. 2007, 448с.

###014 Основные задачи, решаемые автоматизированной системой управления технологическими процессами. 
{Блок} =1
     {Источник} =Еремеев, С.В. Автоматизация технологических процессов и производств в нефтегазовой отрасли: Учебное пособие / С.В. Еремеев. - СПб.: Лань, 2018. - 136 c.

###015 Структурная схема комбинированного  управления.
{Блок} =1
     {Источник} = Теория автоматического управления. Под.ред. А.С. Шаталова. М: Высшая школа. 2007, 448с.

###016 Нижний и верхний уровень в системах промышленной автоматики.
{Блок} =1
     {Источник} = Еремеев, С.В. Автоматизация технологических процессов и производств в нефтегазовой отрасли: Учебное пособие / С.В. Еремеев. - СПб.: Лань, 2018. - 136 c.

###017 Роль и место низовой автоматики в автоматизированной системе управления технологическими процессами.
{Блок} =1
     {Источник} = Бородин, И.Ф. Автоматизация технологических процессов и системы автоматического управления (ССУЗ) / И.Ф. Бородин. - М.: КолосС, 2006. - 352 c.

###018 Раскрыть схему управления в режиме сбора данных и в режиме советчика оператора в  АСУ ТП.
{Блок} =1
     {Источник} = Бородин, И.Ф. Автоматизация технологических процессов и системы автоматического управления (ССУЗ) / И.Ф. Бородин. - М.: КолосС, 2006. - 352 c.

###019 Раскрыть схему супервизорного управления в АСУТП.
{Блок} =1
     {Источник} = Бородин, И.Ф. Автоматизация технологических процессов и системы автоматического управления (ССУЗ) / И.Ф. Бородин. - М.: КолосС, 2006. - 352 c.

###020 Раскрыть схему непосредственного цифрового управления в АСУТП.
{Блок} =1
     {Источник} = Бородин, И.Ф. Автоматизация технологических процессов и системы автоматического управления (ССУЗ) / И.Ф. Бородин. - М.: КолосС, 2006. - 352 c.

###021 Раскрыть существо автоматизированного оптимального управления в условиях АСУТП.
{Блок} =1
     {Источник} = Бородин, И.Ф. Автоматизация технологических процессов и системы автоматического управления (ССУЗ) / И.Ф. Бородин. - М.: КолосС, 2006. - 352 c.

###022 Раскрыть содержание автоматизированного оптимального управления технологическим процессом с использованием его математической модели.
{Блок} =1
     {Источник} = Еремеев, С.В. Автоматизация технологических процессов и производств в нефтегазовой отрасли: Учебное пособие / С.В. Еремеев. - СПб.: Лань, 2018. - 136 c.

###023 Привести содержательную и формализованную постановку общей задачи оптимального управления технологическим процессом в динамике и охарактеризовать ее основные структурные элементы.
{Блок} =1
     {Источник} = Еремеев, С.В. Автоматизация технологических процессов и производств в нефтегазовой отрасли: Учебное пособие / С.В. Еремеев. - СПб.: Лань, 2018. - 136 c.

###024 Привести содержательную и формализованную постановку общей задачи оптимального управления технологическим процессом в статике и охарактеризовать ее основные структурные элементы.
{Блок} =1
     {Источник} = Еремеев, С.В. Автоматизация технологических процессов и производств в нефтегазовой отрасли: Учебное пособие / С.В. Еремеев. - СПб.: Лань, 2018. - 136 c.

###025 Привести формализованную постановку задачи оптимального управления технологическим процессом для случая, когда ее решение находится на границе области поиска (задача на отыскание верхней либо нижней грани оптимума).
{Блок} =1
     {Источник} = Шишмарев, В.Ю. Автоматизация технологических процессов: Учебник / В.Ю. Шишмарев. - М.: Academia, 2018. - 320 c.

### 0026. 
Обзор современных методов обработки данных в ИИС.
{Блок}=1
{Источник}= Назаров А.В., Козырев Г.И. и др. Современная телеметрия в теории и на практике. Учебный курс.– С-П.: Наука и техника, 2007.–667 с.

### 0027
Особенности обработки широкополосных сигналов в современных бортовых информационно-измерительных системах
{Блок}=1
{Источник}= Назаров А.В., Козырев Г.И. и др. Современная телеметрия в теории и на практике. Учебный курс.– С-П.: Наука и техника, 2007.–667 с.

### 0028
Функциональные схемы автоматизации, примеры. Требования к системам управления.
{Блок}=1
1. {Источник}= Голубятников В.А., Шувалов В.В. Автоматизация производственных процессов в химической промышленности. - 2-е изд. перераб. и доп. -М.: Химия, 1985. -352с., Нестеров А.Л. Проектирование АСУТП: Методическое пособие. Книга 2. – СПб.: Издатель-ство ДЕАН, – 2009. – 944 с.

### 0029
 Особенности применения спектральных методов обработки сигналов
{Блок}=1
{Источник}= Есмагамбетов Б.-Б.С., Утепбергенов И.Т. Средства и методы обработки данных. – Шымкент, 2010. – 144с.

### 0030
Различия в понятии количества и объема информации в переданных сообщениях
{Блок}=1
{Источник}= Л.Ф. Куликовский, В.В. Мотов. Теоретические основы информационных процессов. – М.: Высшая школа, 1987. – 248с.

### 0031
Математическая модель каналов связи
{Блок}=1
{Источник}= А.Г. Зюго и др. Теория передачи сигналов. – М. Радио и связь, 1980. – 304 с.

### 0032
Основные задачи обработки быстроменяющихся сигналов
{Блок}=1
{Источник}= Назаров А.В., Козырев Г.И. и др. Современная телеметрия в теории и на практике. Учебный курс.– С-П.: Наука и техника, 2007.–667 с.

### 0033
Принципы оперативной обработки данных
{Блок}=1
{Источник}=Есмагамбетов Б.-Б.С., Утепбергенов И.Т. Средства и методы обработки данных. – Шымкент, 2010. – 144с.

### 0034
Проблема уменьшения объема передаваемого сообщения
{Блок}=1
{Источник}=Л.Ф. Куликовский, В.В. Мотов. Теоретические основы информационных процессов. – М.: Высшая школа, 1987. – 248с.

### 0035
Принципы анализа спектра, основанные на методе фильтрации
{Блок}=1
{Источник}=Есмагамбетов Б.-Б.С., Утепбергенов И.Т. Средства и методы обработки данных. – Шымкент, 2010. – 144с.

### 0036
Особенности и отличия параллельного анализа спектра
{Блок}=1
{Источник}= Скляр Б. Цифровая связь. Теоретические основы и практическое использование. – Изд. 3-е, испр. - М: Издательский дом Вильямс, 2015. - 1104 с.

### 0037
Особенности и отличия последовательного анализа спектра
{Блок}=1
{Источник}= Скляр Б. Цифровая связь. Теоретические основы и практическое использование. – Изд. 3-е, испр. - М: Издательский дом Вильямс, 2015. - 1104 с.


### 0038
Особенности и отличия комбинированного анализа спектра
{Блок}=1
{Источник}= Скляр Б. Цифровая связь. Теоретические основы и практическое использование. – Изд. 3-е, испр. - М: Издательский дом Вильямс, 2015. - 1104 с.


### 0039
Принцип оперативной обработки синусоидальных быстроменяющихся сигналов с целью получения обобщенных данных по определенному типу изделий
{Блок}=1
{Источник}= Скляр Б. Цифровая связь. Теоретические основы и практическое использование. – Изд. 3-е, испр. - М: Издательский дом Вильямс, 2015. - 1104 с.


### 0040
Способы представления быстроменяющихся сигналов
{Блок}=1
{Источник}= Скляр Б. Цифровая связь. Теоретические основы и практическое использование. – Изд. 3-е, испр. - М: Издательский дом Вильямс, 2015. - 1104 с.


### 0041
Особенности применения теоремы Котельникова при обработке сигналов в бортовых системах сбора и обработки данных
{Блок}=1
{Источник}= А.Г. Зюго и др. Теория передачи сигналов. – М. Радио и связь, 1980. – 304 с.

### 0042
Понятие избыточности передаваемых сообщений
{Блок}=1
{Источник}=Л.Ф. Куликовский, В.В. Мотов. Теоретические основы информационных процессов. – М.: Высшая школа, 1987. – 248с.

### 0043
 Неопределенность информации, энтропия сигналов
{Блок}=1
{Источник}=Л.Ф. Куликовский, В.В. Мотов. Теоретические основы информационных процессов. – М.: Высшая школа, 1987. – 248с.

### 0044
Модуляция сигналов. Виды непрерывной модуляции
{Блок}=1
{Источник}=Л.Ф. Куликовский, В.В. Мотов. Теоретические основы информационных процессов. – М.: Высшая школа, 1987. – 248с.

### 0045
 Помехоустойчивые методы кодирования сообщений
{Блок}=1
{Источник}=А.Г. Зюго и др. Теория передачи сигналов. – М. Радио и связь, 1980. – 304 с.

### 0046
Классификация объектов систем обработки цифровых данных
{Блок}=1
{Источник}=Ю.В.Штапенкова разработка алгоритма обработки измерительных потоков Научная сессия МИФИ-2007. Том 17

### 0047
Общие сведения об обработке цифровых данных
{Блок}=1
{Источник}=Новожилов О.П. Информатика  – М. Радио и связь, 2014. – 412 с.

### 0048
Особенности обработки цифровых данных
{Блок}=1
{Источник}=Котов О.М., Котова Е.Н., Верхозин А.М. Основы представления и обработки данных в цифровых системах Екатеринбург: Уральский федеральный университет -2020.- 208с

### 0049
Понятие надежности систем автоматизации
{Блок}=1
{Источник}=Надежность АСУ. Учеб. пособие для ВУЗов. / под ред. Я.А. Хетагурова. – М.: Высшая школа, 1979.

### 0050
Основные этапы и тенденции развития средств и систем автоматизации и управления   техническими   объектами, технологическими   и производственными процессами
{Блок}=1
{Источник}=Олссон Г. Цифровые системы автоматизации и управления. – М.: Энергоатомиздат, 1989

###0051
Начальные моментные функции случайного процесса.
{Блок}=1
{Источник}= Дмитриев В.И. Прикладная теория информации. - М.:Высшая школа, 2001. - 320 с.

###0052
Характеристики стохастической модели реальных измеряемых процессов.
{Блок}=1
{Источник}= Дмитриев В.И. Прикладная теория информации. - М.:Высшая школа, 2001. - 320 с.


###0053
Структурные схемы автоматизации при разработке проекта автоматизации.
{Блок}=1
2. {Источник}= Голубятников В.А., Шувалов В.В. Автоматизация производственных процессов в химической промышленности. - 2-е изд. перераб. и доп. -М.: Химия, 1985. -352с. 


###0054
Сравнительная качественная картина переходных процессов при разных законах регулирования.
{Блок}=1
1. {Источник}= Основы автоматического регулирования и управления. Под. Ред. В.М. Пономарева и А.П. Литвинова М.ВШ. 2016. 439с., Юревич Е.И. Теория автоматического регулирования. «Наука». 2016. 375 стр., Дорф Р., Бишоп Р. Современные системы управления. М.: Лаборатория Базовых Знаний, 2002. 871с.

###0055
Частотные характеристики объектов управления.
{Блок}=1
{Источник}= Основы автоматического регулирования и управления. Под. Ред. В.М. Пономарева и А.П. Литвинова М.ВШ. 2016. 439с., Юревич Е.И. Теория автоматического регулирования. «Наука». 2016. 375 стр., Дорф Р., Бишоп Р. Современные системы управления. М.: Лаборатория Базовых Знаний, 2002. 871с.

###0056
Гармонический процесс с постоянной амплитудой и частотой.
{Блок}=1
{Источник}=Л.Ф. Куликовский, В.В. Мотов. Теоретические основы информационных процессов. – М.: Высшая школа, 1987. – 248с.

###0057
Время корреляции (интервал корреляции) случайного процесса
{Блок}=1
{Источник}=А.А. Мальцев, И.В. Артюхин, О.В. Болховская, Е.А. Домбровский, А.В. Клюев, А.Г. Флаксман. Основы теории случайных процессов для радиофизиков. Учебно-методические материалы для магистров и аспирантов. «Нижегородский государственный университет им. Н.И. Лобачевского». - Нижний Новгород, 2014. -78 с.

###0058
Спектральная плотность мощности и эффективная ширина спектра измеряемых процессов.
{Блок}=1
{Источник}= Дмитриев В.И. Прикладная теория информации. - М.:Высшая школа, 2001. - 320 с.

###0059
Нестационарная модель измеряемых процессов.
{Блок}=1
{Источник}= Дмитриев В.И. Прикладная теория информации. - М.:Высшая школа, 2001. - 320 с.

###0060
Основные функции элементов технического обеспечения АСУТП нижнего уровня.
{Блок}=1
{Источник}= Федоров Ю.Н. Справочник инженера по АСУТП: Проектирование и разработка. – M.: Инфра-Инженерия, 2008. – 928 с., Андреев Е.Б., Ключников А.И., Кротов А.В., Попадько В.Е., Шарова И.Я.  Автоматизация технологических процессов добычи и подготовки нефти и газа: Учебное пособие для вузов. - М.: ООО «Недра-Бизнесцентр», 2008. - 399 с.

###0061
Переходные процессы.
{Блок}=1
{Источник}= П.В. Куропаткин. Теория автоматического управления. М: Высшая школа.1973, 528с.

###0062
Представление реализаций случайных процессов дискретными отсчетами
{Блок}=1
{Источник}=А.А. Мальцев, И.В. Артюхин, О.В. Болховская, Е.А. Домбровский, А.В. Клюев, А.Г. Флаксман. Основы теории случайных процессов для радиофизиков. Учебно-методические материалы для магистров и аспирантов. «Нижегородский государственный университет им. Н.И. Лобачевского». - Нижний Новгород, 2014. -78 с.

###063
Модули дискретного ввода-вывода в автоматизации технологических процессов.
{Блок}=1
{Источник}= Голубятников В.А., Шувалов В.В. Автоматизация производственных процессов в химической промышленности. - 2-е изд. перераб. и доп. -М.: Химия, 1985. -352с., Г.Олсон, Д.Пиани, Цифровые системы автоматизации и управления.- СПб.: Невский диалект, 2001. -557с.

###0064
Требования к промышленным системам регулирования.
{Блок}=1
{Источник}= Аристова H.И., Корнева А.А. Промышленные программно - аппаратные средства на отечественном рынке АСУ ТП. - M.: Научтехиздат, 2001. - 400 с., Г.Олсон, Д.Пиани, Цифровые системы автоматизации и управления.- СПб.: Невский диалект, 2001. -557с.

###0065
Технология HART при автоматизации технологических процессов.
{Блок}=1
{Источник}= Пьявченко Т. А. Проектирование АСУТП в SCADA-системе: Учебное пособие. Таганрог: изд-во ТРТУ. 2007. – 128 с.

###0066
Основные технические характеристики контроллеров и программно-технических комплексов.
{Блок}=1
{Источник}= Андреев Е.Б., Попадько В.Е. Технические средства систем управления технологическими процессами нефтяной и газовой промышленности. - М.: Изд-во РГУ нефти и газа им. И.М. Губкина. - 2014. - 269 с., Аристова H.И., Корнева А.А. Промышленные программно - аппаратные средства на отечественном рынке АСУ ТП. - M.: Научтехиздат, 2001. - 400 с.

###0067
Система автоматического регулирования расходов сыпучих веществ в технологическом объекте управления.
{Блок}=1
{Источник}= Голубятников В.А., Шувалов В.В. Автоматизация производственных процессов в химической промышленности. - 2-е изд. перераб. и доп. -М.: Химия, 1985. -352с.

###0068
Определение частоты равномерной дискретизации и точность восстановления измеряемых процессов.
{Блок}=1
{Источник}=А.Н. Дядюнов, Ю.А. Онищенко, А.И. Сенин. Адаптивные системы сбора и передачи аналоговой информации. Основы теории.. – М.: Машиностроение, 1988. – 288с.

###0069
Линейные интерполирующие фильтры для восстановления непрерывного измеряемого процесса.
{Блок}=1
{Источник}=А.Н. Дядюнов, Ю.А. Онищенко, А.И. Сенин. Адаптивные системы сбора и передачи аналоговой информации. Основы теории.. – М.: Машиностроение, 1988. – 288с.

###0070
Показатель наибольшего отклонения для определения погрешности восстановления процесса.
{Блок}=1
{Источник}=А.Н. Дядюнов, Ю.А. Онищенко, А.И. Сенин. Адаптивные системы сбора и передачи аналоговой информации. Основы теории.. – М.: Машиностроение, 1988. – 288с.

###0071
Среднеквадратичный показатель для определения погрешности восстановления процесса.
{Блок}=1
{Источник}=А.Н. Дядюнов, Ю.А. Онищенко, А.И. Сенин. Адаптивные системы сбора и передачи аналоговой информации. Основы теории.. – М.: Машиностроение, 1988. – 288с.

###0072
Интегральный показатель для определения погрешности восстановления процесса.
{Блок}=1
{Источник}=А.Н. Дядюнов, Ю.А. Онищенко, А.И. Сенин. Адаптивные системы сбора и передачи аналоговой информации. Основы теории.. – М.: Машиностроение, 1988. – 288с.

###0073
Вероятностно-зональный показатель для определения погрешности восстановления процесса.
{Блок}=1
{Источник}=А.Н. Дядюнов, Ю.А. Онищенко, А.И. Сенин. Адаптивные системы сбора и передачи аналоговой информации. Основы теории.. – М.: Машиностроение, 1988. – 288с.

###0074
Применение теоремы Котельникова для определения частоты дискретизации.
{Блок}=1
{Источник}=А.Н. Дядюнов, Ю.А. Онищенко, А.И. Сенин. Адаптивные системы сбора и передачи аналоговой информации. Основы теории.. – М.: Машиностроение, 1988. – 288с.

###0075
Достоинства ортогонального разложения Котельникова.
{Блок}=1
{Источник}=А.В. Зенков. Численные методы : учеб. пособие / А.В. Зенков.— Екатеринбург : Издво Урал. ун-та, 2016.— 124 с.


Вопросы по второму блоку

###001 Назначение и параметры П и ПИ регуляторов. 
{Блок} =2
     {Источник} = Теория автоматического управления. Под.ред. А.С. Шаталова. М: Высшая школа. 2007, 448с.

###002 Назначение и параметры ПИД- регулятора.  
{Блок} =2
     {Источник} = Теория автоматического управления. Под.ред. А.С. Шаталова. М: Высшая школа. 2007, 448с.

###003 Структурные схемы ПИД-регуляторов.
{Блок} =2
     {Источник} = Лазарева В.И., Мартемьянов К.В. Теория автоматического управления. М: 2014. 308 стр.

###004 Структурные схемы П-регуляторов.
{Блок} =2
     {Источник} = Лазарева В.И., Мартемьянов К.В. Теория автоматического управления. М: 2014. 308 стр.

###005 Структурные схемы ПИ-регуляторов.
{Блок} =2
     {Источник} = Лазарева В.И., Мартемьянов К.В. Теория автоматического управления. М: 2014. 308 стр.

###006 Методы расчета качества систем управления с ПИД-регулятором.
{Блок} =2
     {Источник} = Лазарева В.И., Мартемьянов К.В. Теория автоматического управления. М: 2014. 308 стр.

###007 Эффективные способы настройки параметров П-регулятора.
{Блок} =2
     {Источник} = Лазарева В.И., Мартемьянов К.В. Теория автоматического управления. М: 2014. 308 стр.

###008 Эффективные способы настройки параметров ПИ-регулятора.
{Блок} =2
2.      {Источник} = Основы автоматического регулирования и управления. Под. Ред. В.М. Пономарева и А.П. Литвинова М.ВШ. 2004. 439с.

###009 Эффективные способы настройки параметров ПИД-регулятора.
{Блок} =2
     {Источник} = Основы автоматического регулирования и управления. Под. Ред. В.М. Пономарева и А.П. Литвинова М.ВШ. 2004. 439с.

###010 Алгоритмические методы расчета настроек П-регулятора.
{Блок} =2
     {Источник} = Основы автоматического регулирования и управления. Под. Ред. В.М. Пономарева и А.П. Литвинова М.ВШ. 2004. 439с.

###011 Алгоритмические методы расчета настроек ПИ-регулятора.
{Блок} =2
     {Источник} = Основы автоматического регулирования и управления. Под. Ред. В.М. Пономарева и А.П. Литвинова М.ВШ. 2004. 439с.

###012 Алгоритмические методы расчета настроек ПИД-регулятора.
{Блок} =2
     {Источник} = Ким, Д. П. Теория автоматического управления. Линейные системы : учебник и практикум. 3-е изд., испр. и доп. — Москва : Издательство Юрайт, 2018. — 311 с.

###013 Особенности применения микроконтроллеров в системах управления.
{Блок} =2
     {Источник} = Семенов А.Д., Артамонов Д.В., Брюхачев А.В. Идентификация объектов управления. / Учебное пособие. Пенза: ПГУ, 2017. – 211 с.

###014 Структурная схема систем промышленной автоматики с использованием контроллеров.
{Блок} =2
     {Источник} = Семенов А.Д., Артамонов Д.В., Брюхачев А.В. Идентификация объектов управления. / Учебное пособие. Пенза: ПГУ, 2017. – 211 с.

###015 Этапы программирования микроконтроллеров промышленной автоматики.
{Блок} =2
     {Источник} = Семенов А.Д., Артамонов Д.В., Брюхачев А.В. Идентификация объектов управления. / Учебное пособие. Пенза: ПГУ, 2017. – 211 с.

###016 Аналитические методы построения математической модели объекта управления.
{Блок} =2
     {Источник} = Семенов А.Д., Артамонов Д.В., Брюхачев А.В. Идентификация объектов управления. / Учебное пособие. Пенза: ПГУ, 2017. – 211 с.

###017 Оптимизация математической модели объекта управления.
{Блок} =2
     {Источник} = Семенов А.Д., Артамонов Д.В., Брюхачев А.В. Идентификация объектов управления. / Учебное пособие. Пенза: ПГУ, 2017. – 211 с.

###018 Экспериментального методы построения математической модели объекта управления.
.{Блок} =2
     {Источник} = Советов Б.Я. Моделирование систем. / Учебник для студ. вузов / Б. Я. Советов, С. А. Яковлев.  7 е изд.  М.: Юрайт, 2015. - 343 с.

###019 Раскрыть содержание комбинированного подхода к построению математической модели объекта управления.
{Блок} =2
     {Источник} = Советов Б.Я. Моделирование систем. / Учебник для студ. вузов / Б. Я. Советов, С. А. Яковлев.  7 е изд.  М.: Юрайт, 2015. - 343 с.

###020 Охарактеризовать преимущества и недостатки аналитических методов построения математических моделей.
{Блок} =2
     {Источник} = Советов Б.Я. Моделирование систем. / Учебник для студ. вузов / Б. Я. Советов, С. А. Яковлев.  7 е изд.  М.: Юрайт, 2015. - 343 с.

###021 Охарактеризовать преимущества и недостатки экспериментальных методов построения математических моделей объектов управления.
{Блок} =2
     {Источник} = Советов Б.Я. Моделирование систем. / Учебник для студ. вузов / Б. Я. Советов, С. А. Яковлев.  7 е изд.  М.: Юрайт, 2015. - 343 с.

###022 Охарактеризовать преимущества и недостатки комбинированных методов построения математических моделей объектов управления.
{Блок} =2
     {Источник} = Советов Б.Я. Моделирование систем. / Учебник для студ. вузов / Б. Я. Советов, С. А. Яковлев.  7 е изд.  М.: Юрайт, 2015. - 343 с.

###023 Охарактеризовать использование специальных тестовых сигналов для оценки динамических свойств объектов регулирования.
{Блок} =2
     {Источник} = Ким Д. П. Теория автоматического управления. Линейные системы : учебник и практикум. 3-е изд., испр. и доп.  Москва : Издательство Юрайт, 2018. 311 с.

###024  Охарактеризовать использование тестового сигнала в виде единичного скачка для оценки динамических свойств объекта регулирования.
{Блок} =2
     {Источник} = Основы автоматического регулирования и управления. Под. Ред. В.М. Пономарева и А.П. Литвинова М.ВШ. 2004. 439с.

###025 Охарактеризовать использование тестового сигнала в форме прямоугольного импульса для оценки динамических свойств объекта регулирования.
{Блок} =2
     {Источник} = Туманов С.К. Теория управления. 1,2 часть. «Машиностроение». 2015г.165 стр.

### 0026
Структурная схема бортовой радиотелеметрической системы
{Блок}=2
{Источник}= Назаров А.В., Козырев Г.И. и др. Современная телеметрия в теории и на практике. Учебный курс.– С-П.: Наука и техника, 2007.–667 с.

### 0027
Сокращение избыточности передаваемых сообщений
{Блок}=2
{Источник}= Назаров А.В., Козырев Г.И. и др. Современная телеметрия в теории и на практике. Учебный курс.– С-П.: Наука и техника, 2007.–667 с.

### 0028
Анализаторы спектра смешанного типа
{Блок}=2
{Источник}=Есмагамбетов Б.-Б.С., Утепбергенов И.Т. Средства и методы обработки данных. – Шымкент, 2010. – 144с.

### 0029
Структурная схема анализатора спектра
{Блок}=2
{Источник}=Есмагамбетов Б.-Б.С., Утепбергенов И.Т. Средства и методы обработки данных. – Шымкент, 2010. – 144с.

### 0030
Оперативная обработка пилообразных сигналов
{Блок}=2
{Источник}=Есмагамбетов Б.-Б.С., Утепбергенов И.Т. Средства и методы обработки данных. – Шымкент, 2010. – 144с.

### 0031
Система автоматического регулирования температуры в технологическом объекте управления.
{Блок}=2
{Источник}= Голубятников В.А., Шувалов В.В. Автоматизация производственных процессов в химической промышленности. - 2-е изд. перераб. и доп. -М.: Химия, 1985. -352с.

### 0032
Система автоматического регулирования процесса перемешивания в технологическом объекте управления.
{Блок}=2
{Источник}= Голубятников В.А., Шувалов В.В. Автоматизация производственных процессов в химической промышленности. - 2-е изд. перераб. и доп. -М.: Химия, 1985. -352с.

### 0033
Оперативная обработка прямоугольных быстроменяющихся сигналов с целью получения обобщенных данных по определенному типу изделий
{Блок}=2
{Источник}=Есмагамбетов Б.-Б.С., Утепбергенов И.Т. Средства и методы обработки данных. – Шымкент, 2010. – 144с.

### 0034
Система автоматического управления процесса выпаривания в технологическом объекте управления.
{Блок}=2
{Источник}= Голубятников В.А., Шувалов В.В. Автоматизация производственных процессов в химической промышленности. - 2-е изд. перераб. и доп. -М.: Химия, 1985. -352с.

### 0035
Определение дисперсии быстроменяющихся сигналов с целью получения обобщенных данных по определенному типу изделий
{Блок}=2
{Источник}=Есмагамбетов Б.-Б.С., Утепбергенов И.Т. Средства и методы обработки данных. – Шымкент, 2010. – 144с.

### 0036
 Структурная схема аналогового устройства оперативной обработки быстроменяющихся сигналов
{Блок}=2
{Источник}=Есмагамбетов Б.-Б.С., Утепбергенов И.Т. Средства и методы обработки данных. – Шымкент, 2010. – 144с.

### 0037
Особенности применения микропроцессоров в системах обработки цифровых данных
{Блок}=2
{Источник}=Калабеков Б.А. Микропроцессоры и их применение в системах передачи и обработки сигналов. – М.: Радио и связь, 1988. -368с.

### 0038
Технические средства для реализации задач обработки цифровых данных
{Блок}=2
{Источник}=Интегрированные системы обработки данных, М., 1970

### 0039
Схемы автоматизации для обработки цифровых данных
{Блок}=2
{Источник}=Густав Олссон, Джангуидо Пиани. Цифровые системы автоматизации и управления. – СПб,: Невский диалект, 2001. -557с.

### 0040
Основные принципы моделирования цифровых систем
{Блок}=2
{Источник}=Густав Олссон, Джангуидо Пиани. Цифровые системы автоматизации и управления. – СПб,: Невский диалект, 2001. -557с.

### 0041
Отображение задач автоматизации с использованием функциональных схем
{Блок}=2
{Источник}=Клюев А. С., Глазов Б.В., Дубровский А.Х., Клюев А.А. Проектирование систем автоматизации технологических процессов. Справочное пособие под редакцией Клюева А.С. М., ЭНЕРГОАТОМИЗДАТ, 1990, 464 с.

### 0042
Методы  проектной и экспериментальной  оценок надежности цифровых систем обработки данных на разных стадиях  создания и эксплуатации системы
{Блок}=2
{Источник}=Клюев А. С., Глазов Б.В., Дубровский А.Х., Клюев А.А. Проектирование систем автоматизации технологических процессов. Справочное пособие под редакцией Клюева А.С. М.,

### 0043
Экспериментальная оценка надежности АСУ
{Блок}=2
{Источник}=Густав Олссон, Джангуидо Пиани. Цифровые системы автоматизации и управления. – СПб,: Невский диалект, 2001. -557с.

### 0044
Надежность и диагностирование цифровых устройств и систем
{Блок}=2
{Источник}=Уткин Ю. Г. Диагностика, ремонт и профилактика персональных компьютеров. -М.: Горячая линия - Телеком, 2003.-312 с: ил.

### 0045
Цифровые системы автоматизации и управления
{Блок}=2
{Источник}=Густав Олссон, Джангуидо Пиани. Цифровые системы автоматизации и управления. – СПб,: Невский диалект, 2001. -557с.

### 0046
Методы стандартизации АСУ: типизация, агрегатирование, унификация
{Блок}=2
{Источник}=Клюев А. С., Глазов Б.В., Дубровский А.Х., Клюев А.А. Проектирование систем автоматизации технологических процессов. Справочное пособие под редакцией Клюева А.С. М., ЭНЕРГОАТОМИЗДАТ, 1990, 464 с.

### 0047
Структурная и параметрическая идентификация АСУ
{Блок}=2
{Источник}= Фешин Б.Н., Паршина Г.И. Математическое моделирование динамических систем. / Учебное пособие. Ч.1-2  2-е изд. перераб. и доп. Караганда: КарГТУ, 2017. - 212 с.

### 0048
Методы идентификации статических и динамических характеристик объектов управления по экспериментальным данным
{Блок}=2
{Источник}=Клюев А. С., Глазов Б.В., Дубровский А.Х., Клюев А.А. Проектирование систем автоматизации технологических процессов. Справочное пособие под редакцией Клюева А.С. М., ЭНЕРГОАТОМИЗДАТ, 1990, 464 с.

### 0049
Диагностика систем. Цели и задачи
{Блок}=2
{Источник}=Клюев А. С., Глазов Б.В., Дубровский А.Х., Клюев А.А. Проектирование систем автоматизации технологических процессов. Справочное пособие под редакцией Клюева А.С. М., ЭНЕРГОАТОМИЗДАТ, 1990, 464 с.

### 0050
Принципы создания технических средств систем автоматизация и управления. 
{Блок}=2
{Источник}=Клюев А. С., Глазов Б.В., Дубровский А.Х., Клюев А.А. Проектирование систем автоматизации технологических процессов. Справочное пособие под редакцией Клюева А.С. М., ЭНЕРГОАТОМИЗДАТ, 1990, 464 с.

###051 Определение устойчивости САР по корням характеристического уравнения. 
{Блок} =2
     {Источник} = Иванов В.А., Фалдин Н.В.. Теория оптимальных систем автоматического управления. М: Наука. 2001. 236 стр.

###052 Фундаментальные принципы управления и виды систем управления.  
{Блок} =2
     {Источник} = Иванов В.А., Фалдин Н.В.. Теория оптимальных систем автоматического управления. М: Наука. 2001. 236 стр.

###053 Привести развернутое изложение  практических задач ТАУ.
{Блок} =2
     {Источник} = Иванов В.А., Фалдин Н.В.. Теория оптимальных систем автоматического управления. М: Наука. 2001. 236 стр.

###054 Пояснить назначение этапов проектирования САР.
{Блок} =2
     {Источник} = Иванов В.А., Фалдин Н.В.. Теория оптимальных систем автоматического управления. М: Наука. 2001. 236 стр.

###055 Пояснить назначение принципа суперпозиции в ТАУ.
{Блок} =2
     {Источник} = Иванов В.А., Фалдин Н.В.. Теория оптимальных систем автоматического управления. М: Наука. 2001. 236 стр.

###056 Показатели качества процесса управления САР.
{Блок} =2
     {Источник} = Теория автоматического управления. Часть 1. Под.ред. А.А. Воронова. М: Высшая школа, 1986. 367 стр.

###057 Типовые входные сигналы и реакции на них линейных объектов САР.
{Блок} =2
     {Источник} = = Теория автоматического управления. Часть 1. Под.ред. А.А. Воронова. М: Высшая школа, 1986. 367 стр.

###058 Привести развернутое изложение переходной характеристики САР.
{Блок} =2
     {Источник} = = Теория автоматического управления. Часть 1. Под.ред. А.А. Воронова. М: Высшая школа, 1986. 367 стр.

###059 Амплитудно-фазовый критерии определения устойчивости САР.
{Блок} =2
     {Источник} = = Теория автоматического управления. Часть 1. Под.ред. А.А. Воронова. М: Высшая школа, 1986. 367 стр.

###060 Определение области устойчивости САР.
{Блок} =2
     {Источник} = = Теория автоматического управления. Часть 1. Под.ред. А.А. Воронова. М: Высшая школа, 1986. 367 стр.

###061 Привести развернутое изложение понятия передаточной функции.
{Блок} =2
     {Источник} = Методы классической     и     современной ТАУ. 1,2,3 том/ Под ред. Н.Д. Егупова( в 3 томах).Издательство, НА,2001. 365 стр.

###062 Прямые методы оценки качества по кривой переходного процесса САР.
{Блок} =2
     {Источник} = Методы классической и современной ТАУ. 1,2,3 том/ Под ред. Н.Д. Егупова( в 3 томах).Издательство, НА,2001. 365 стр.

###063 Косвенные методы оценки качества по кривой переходного процесса САР. 
{Блок} =2
     {Источник} = Методы классической     и     современной ТАУ. 1,2,3 том/ Под ред. Н.Д. Егупова( в 3 томах).Издательство, НА,2001. 365 стр.

###064 Метод трапецеидальных вещественно-частотных характеристик.  
{Блок} =2
     {Источник} = Методы классической     и     современной ТАУ. 1,2,3 том/ Под ред. Н.Д. Егупова( в 3 томах).Издательство, НА,2001. 365 стр.

###065 Привести развернутое изложение  устойчивости линейных систем САР.
{Блок} =2
     {Источник} = Методы классической     и     современной ТАУ. 1,2,3 том/ Под ред. Н.Д. Егупова( в 3 томах).Издательство, НА,2001. 365 стр.

###066 Импульсная переходная характеристика САР.
{Блок} =2
     {Источник} = Софиев В.А., Софиева Л.В. Краткий курс по теории автоматического управления. М, «Высшая школа», 1983г. 112 стр.

###067 Структурные схемы, виды связи САР.
{Блок} =2
     {Источник} = Софиев В.А., Софиева Л.В. Краткий курс по теории автоматического управления. М, «Высшая школа», 1983г. 112 стр.

###068 Привести развернутое изложение  методов определения устойчивости САР.
{Блок} =2
     {Источник} = Софиев В.А., Софиева Л.В. Краткий курс по теории автоматического управления. М, «Высшая школа», 1983г. 112 стр.

###069 Правила преобразований структурной схемы при различном соединении звеньев.
{Блок} =2
     {Источник} = Софиев В.А., Софиева Л.В. Краткий курс по теории автоматического управления. М, «Высшая школа», 1983г. 112 стр.

###070 Привести развернутое изложение  частотных характеристик САР.
{Блок} =2
     {Источник} = Софиев В.А., Софиева Л.В. Краткий курс по теории автоматического управления. М, «Высшая школа», 1983г. 112 стр.

###071 Привести развернутое изложение  законов регулирования в САР.
{Блок} =2
     {Источник} = Софиев В.А., Софиева Л.В. Краткий курс по теории автоматического управления. М, «Высшая школа», 1983г. 112 стр.

###072 Привести развернутое изложение  понятия устойчивости САР.
{Блок} =2
     {Источник} = Лукас В. А. Теория автоматического управления. – М.: Недра, 2010. – 416 с.

###073 Методы построения кривой переходного процесса САР.
{Блок} =2
     {Источник} = Лукас В. А. Теория автоматического управления. – М.: Недра, 2010. – 416 с.

###074 Пояснить назначение принципов регулирования САР.
{Блок} =2
     {Источник} = Лукас В. А. Теория автоматического управления. – М.: Недра, 2010. – 416 с.

###075 Определение устойчивости динамической системы.
{Блок} =2
     {Источник} = Лукас В. А. Теория автоматического управления. – М.: Недра, 2010. – 416 с.


Вопросы по третьему блоку

###001 Отличительные особенности характеристик объекта управления с обратной связью и без обратной связи.
{Блок} =3
 {Источник} = Лукас В. А. Теория автоматического управления. – М.: Недра, 2010. – 416 с.

###002 Оптимальные управляющие решения в системах автоматического регулирования.
{Блок} =3
 {Источник} = Фешин Б.Н., Паршина Г.И. Математическое моделирование динамических систем. / Учебное пособие. Ч.1-2  2-е изд. перераб. и доп. Караганда: КарГТУ, 2017. - 212 с.

###003 Множество ограничений, влияющая на принятие оптимальных управляющих решений в системах автоматического регулирования. 
{Блок} =3
 {Источник} = Фешин Б.Н., Паршина Г.И. Математическое моделирование динамических систем. / Учебное пособие. Ч.1-2  2-е изд. перераб. и доп. Караганда: КарГТУ, 2017. - 212 с.

###004 Раскрыть содержание, преимущества и недостатки аналитического метода решения задачи оптимизации управляющих решений.
{Блок} =3
 {Источник} = Фешин Б.Н., Паршина Г.И. Математическое моделирование динамических систем. / Учебное пособие. Ч.1-2  2-е изд. перераб. и доп. Караганда: КарГТУ, 2017. - 212 с.

###005 Особенности экспериментальных методов решения в задачах оптимизации в системах автоматического регулирования.
{Блок} =3
 {Источник} = Фешин Б.Н., Паршина Г.И. Математическое моделирование динамических систем. / Учебное пособие. Ч.1-2  2-е изд. перераб. и доп. Караганда: КарГТУ, 2017. - 212 с.

###006 Обобщенные алгоритмы принятия решений в линейных и нелинейных задачах оптимизации. 
{Блок} =3
 {Источник} = Построение математических моделей химико-технологических процессов. Под ред. Дудникова Е.Г. СПб.: Лань, 2018. – 314 с.

###007 Математическая модель задачи линейного программирования.
{Блок} =3
 {Источник} = Акулич И. Л. Глава 1. Задачи линейного программирования, Глава 2. Специальные задачи линейного программирования // Математическое программирование в примерах и задачах. — М.: Высшая школа, 1986. — 319 с. 

###008 Графическая модель задачи линейного программирования.
{Блок} =3
 {Источник} = Акулич И. Л. Глава 1. Задачи линейного программирования, Глава 2. Специальные задачи линейного программирования // Математическое программирование в примерах и задачах. — М.: Высшая школа, 1986. — 319 с. 


###009 Раскрыть особенность задачи ЛП с точки зрения существования и числа возможных решений.
{Блок} =3
 {Источник} = Акулич И. Л. Глава 1. Задачи линейного программирования, Глава 2. Специальные задачи линейного программирования // Математическое программирование в примерах и задачах. — М.: Высшая школа, 1986. — 319 с. 

###010 Раскрыть идею и существо симплекс-метода ЛП.
{Блок} =3
 {Источник} = Акулич И. Л. Глава 1. Задачи линейного программирования, Глава 2. Специальные задачи линейного программирования // Математическое программирование в примерах и задачах. — М.: Высшая школа, 1986. — 319 с.

###011 Охарактеризовать алгоритм симплекс-метода ЛП в форме итеративного преобразования таблиц.
{Блок} =3
 {Источник} = Акулич И. Л. Глава 1. Задачи линейного программирования, Глава 2. Специальные задачи линейного программирования // Математическое программирование в примерах и задачах. — М.: Высшая школа, 1986. — 319 с. 

###012 Раскрыть идею и основные положения табличного алгоритма симплекс-метода ЛП.
{Блок} =3
 {Источник} = Ашманов С. А. Линейное программирование. Учеб.пособие / С. А. Ашманов. - М. : Наука, 1981. - 340 с. 

###013 Привести и охарактеризовать постановку задачи ЛП об оптимальном распределении ограниченных ресурсов.
{Блок} =3
 {Источник} = Ашманов С. А. Линейное программирование. Учеб.пособие / С. А. Ашманов. - М. : Наука, 1981. - 340 с. 

###014 Системный подход к управлению сложными системами.
{Блок} =3
{Источник} = Анфилатов В.С. Системный анализ в управлении. — 2003, Перегудов Ф.П., Тарасенко Ф.П. Введение в системный анализ. — 1999.


###015 Классификация исследуемых объектов управления при математическом моделировании.
{Блок} =3
{Источник} = Инков А.М. Моделирование и идентификация объектов управления: Конспект лекций для студентов специальности 5В070200 (050702). Шымкент, ЮКГУ,. 2013 г. - 264 с., Советов Б.Я., Яковлев С.А. Моделирование систем. – М.: Высшая школа. 2001.

###016 Система автоматического регулирования работы теплообменника в каскадной  системе регулирования температуры продукта.
{Блок} =3
 {Источник} = {Источник} = Голубятников В.А., Шувалов В.В. Автоматизация производственных процессов в химической промышленности. - 2-е изд. перераб. и доп. -М.: Химия, 1985. -352с.

###017 Особенности электрических исполнительных механизмов.
{Блок} =3
 {Источник} = Дорф Р., Бишоп Р. Современные системы управления. М.: Лаборатория Базовых Знаний, 2002. 871с., Монтаж средств измерения и автоматизации: Справочник/ К.А.Алексеев, В.С. Антипин. А.Л. Ганашек и др.: Под ред. А.С. Клюева.-3-е изд. -М.:  Энергоатомиздат. 2006. -488 с.

###018 Основные понятия о автоматизированной системе управления (АСУ).
{Блок} =3
 {Источник} = Автоматическое управление в химической промышленности: Учебник ВУЗов./Под ред. Е.Г.Дудникова. - ML: Химия, 2 – издание 2007. 168 с., Федоров Ю.Н. Справочник инженера по АСУТП: Проектирование и разработка. – M.: Инфра-Инженерия, 2008. – 928 с.

###019 Первичная обработка данных в АСУТП. Задача первичной обработки данных.
{Блок} =3
 {Источник} = Автоматическое управление в химической промышленности: Учебник ВУЗов./Под ред. Е.Г.Дудникова. - ML: Химия, 2 – издание 2007. 168 с., Федоров Ю.Н. Справочник инженера по АСУТП: Проектирование и разработка. – M.: Инфра-Инженерия, 2008. – 928 с. 

###020 Обзор состава комплекса технических средств АСУТП. 
{Блок} =3
 {Источник} = Нестеров А.Л. Проектирование АСУТП: Методическое пособие. Книга 1. – СПб.: Издатель-ство ДЕАН, – 2006. – 757 с., Нестеров А.Л. Проектирование АСУТП: Методическое пособие. Книга 2. – СПб.: Издатель-ство ДЕАН, – 2009. – 944 с.

###021 Сетевое оборудование. Топология сетей в АСУТП.
{Блок} =3
{Источник} = Нестеров А.Л. Проектирование АСУТП: Методическое пособие. Книга 1. – СПб.: Издатель-ство ДЕАН, – 2006. – 757 с., Нестеров А.Л. Проектирование АСУТП: Методическое пособие. Книга 2. – СПб.: Издатель-ство ДЕАН, – 2009. – 944 с.

###022 Реализация технологии HART для автоматизации технологических процессов.
{Блок} =3
 {Источник} = Пьявченко Т. А. Проектирование АСУТП в SCADA-системе: Учебное пособие. Таганрог: изд-во ТРТУ. 2007. – 128 с., Андреев Е.Б., Куцевич НА, Синенко О.В. SCADA-системы: взгляд изнутри. М.: Изд-во РТСофт. 2014. 776с.


###023 Сетевая архитектура системы управления технологическими процессами. 
{Блок} =3
 {Источник} = Пьявченко Т. А. Проектирование АСУТП в SCADA-системе: Учебное пособие. Таганрог: изд-во ТРТУ. 2007. – 128 с., Андреев Е.Б., Куцевич НА, Синенко О.В. SCADA-системы: взгляд изнутри. -М.: Изд-во РТСофт. - 2014. - 776 с.

###024 Раскрыть существо и содержание экспериментально-поисковых методов поиска оптимума. 
{Блок} =3
 {Источник} = Бояринов А.И., Кафаров В.В. Методы оптимизации в химической технологии. –М.: Химия , 1976, -576с.

###025 Охарактеризовать и обосновать точность отыскания оптимума в случае применения аналитического и экспериментально-поисковых методов.
{Блок} =3
 {Источник} = Бояринов А.И., Кафаров В.В. Методы оптимизации в химической технологии. –М.: Химия , 1976, -576с.

### 0026
Диагностика систем. Цели и задачи
{Блок}=3
{Источник}=Клюев А. С., Глазов Б.В., Дубровский А.Х., Клюев А.А. Проектирование систем автоматизации технологических процессов. Справочное пособие под редакцией Клюева А.С. М., ЭНЕРГОАТОМИЗДАТ, 1990, 464 с.

### 0027
Типовая структура системы функциональной и тестовой диагностики.
{Блок}=3
{Источник}=Клюев А. С., Глазов Б.В., Дубровский А.Х., Клюев А.А. Проектирование систем автоматизации технологических процессов. Справочное пособие под редакцией Клюева А.С. М., ЭНЕРГОАТОМИЗДАТ, 1990, 464 с.

### 0028
Назначение буферных ЗУ в системах сбора и обработки данных.
{Блок}=3
{Источник}=Назаров А.В., Козырев Г.И. и др. Современная телеметрия в теории и на практике. Учебный курс.– С-П.: Наука и техника, 2007.–667 с.

### 0029
Особенности использования микропроцессоров в бортовых системах сбора и обработки данных
{Блок}=3
{Источник}=Назаров А.В., Козырев Г.И. и др. Современная телеметрия в теории и на практике. Учебный курс.– С-П.: Наука и техника, 2007.–667 с.

### 0030
Использование ассоциативных ЗУ в системах сбора и обработки данных
{Блок}=3
{Источник}=Назаров А.В., Козырев Г.И. и др. Современная телеметрия в теории и на практике. Учебный курс.– С-П.: Наука и техника, 2007.–667 с.

### 0031
Применение микропроцессоров при обработке радиотелеметрической информации
{Блок}=3
{Источник}=Назаров А.В., Козырев Г.И. и др. Современная телеметрия в теории и на практике. Учебный курс.– С-П.: Наука и техника, 2007.–667 с.

### 0032
Микропроцессорные вычислительные системы с регулярной связью между микропроцессорами
{Блок}=3
{Источник}= Есмагамбетов Б.Б.-С. Микропроцессорные комплексы в системах управления. Учебное пособие. Шымкент:Издательский дом «Жебе», 2009, 184 с.

### 0033
Микропроцессорные вычислительные системы с нерегулярной связью между микропроцессорами
{Блок}=3
{Источник}= Есмагамбетов Б.Б.-С. Микропроцессорные комплексы в системах управления. Учебное пособие. Шымкент:Издательский дом «Жебе», 2009, 184 с.

### 0034
Микропроцессорные вычислительные системы с адаптивной динамически перестраиваемой архитектурой
{Блок}=3

{Источник}=  Есмагамбетов Б.Б.-С. Микропроцессорные комплексы в системах управления. Учебное пособие. Шымкент:Издательский дом «Жебе», 2009, 184 с.

### 0035
Способы организации параллельной обработки данных в микропроцессорных системах
{Блок}=3
{Источник}=  Есмагамбетов Б.Б.-С. Микропроцессорные комплексы в системах управления. Учебное пособие. Шымкент:Издательский дом «Жебе», 2009, 184 с.

### 0036
Классификация микропроцессорных вычислительных систем по типу организации управления вычислениями
{Блок}=3
{Источник}= Есмагамбетов Б.Б.-С. Микропроцессорные комплексы в системах управления. Учебное пособие. Шымкент:Издательский дом «Жебе», 2009, 184 с.

### 0037
Микропроцессорные конвейерно-магистральные вычислительные системы
{Блок}=3
{Источник}=  Старостин,О.В.  Зарубежные микропроцессоры и их аналоги[Текст] [Text] : справочник-каталог:в 10-ти томах / Старостин,О.В. М. : ИП Радио Софт, 2001 - Т.4. 574 с.

### 0038
Микропроцессорные матрично-векторные вычислительные системы
{Блок}=3
{Источник}= Старостин,О.В.  Зарубежные микропроцессоры и их аналоги[Текст] [Text] : справочник-каталог:в 10-ти томах / Старостин,О.В. М. : ИП Радио Софт, 2001 - Т.4. 574 с.

### 0039
Микропроцессорные вычислительные системы кольцевой структуры
{Блок}=3
{Источник}= Старостин,О.В.  Зарубежные микропроцессоры и их аналоги[Текст] [Text] : справочник-каталог:в 10-ти томах / Старостин,О.В. М. : ИП Радио Софт, 2001 - Т.4. 574 с.

### 0040
Микропроцессорные вычислительные системы радиальной структуры
{Блок}=3
{Источник}= Старостин,О.В.  Зарубежные микропроцессоры и их аналоги[Текст] [Text] : справочник-каталог:в 10-ти томах / Старостин,О.В. М. : ИП Радио Софт, 2001 - Т.4. 574 с.

### 0041
Микропроцессорные вычислительные системы гибридной структуры
{Блок}=3
{Источник}=  Старостин,О.В.  Зарубежные микропроцессоры и их аналоги[Текст] [Text] : справочник-каталог:в 10-ти томах / Старостин,О.В. М. : ИП Радио Софт, 2001 - Т.4. 574 с.

### 0042
Микропроцессорные вычислительные системы с общей памятью 
{Блок}=3
{Источник}=  Старостин,О.В.  Зарубежные микропроцессоры и их аналоги[Текст] [Text] : справочник-каталог:в 10-ти томах / Старостин,О.В. М. : ИП Радио Софт, 2001 - Т.4. 574 с.

### 0043
Микропроцессорные вычислительные системы с универсальной коммутацией
{Блок}=3
{Источник}=   Костров Б. В., Ручкин В. Н. Микропроцессорные системы и микроконтроллеры. - Издательство: ТехБук , 2007. – 302с.

### 0044
Микропроцессорные вычислительные системы с иерархической групповой коммутацией
{Блок}=3
{Источник}=   Костров Б. В., Ручкин В. Н. Микропроцессорные системы и микроконтроллеры. - Издательство: ТехБук , 2007. – 302с.

### 0045
Микропроцессорные вычислительные системы с программируемой архитектурой
{Блок}=3
{Источник}=   Костров Б. В., Ручкин В. Н. Микропроцессорные системы и микроконтроллеры. - Издательство: ТехБук , 2007. – 302с.

### 0046
Использование микропроцессоров в системах управления
{Блок}=3
{Источник}=   Костров Б. В., Ручкин В. Н. Микропроцессорные системы и микроконтроллеры. - Издательство: ТехБук , 2007. – 302с.

### 0047
Средства использования командной информации в системах управления.
{Блок}=3
[bookmark: _GoBack]{Источник}=  Пьявченко Т. А. Проектирование АСУТП в SCADA-системе: Учебное пособие. Таганрог: изд-во ТРТУ. 2007. – 128 с., Андреев Е.Б., Куцевич НА, Синенко О.В. SCADA-системы: взгляд изнутри. -М.: Изд-во РТСофт. - 2014. - 776 с.

### 0048
Использование микропроцессоров в системах радионавигации
{Блок}=3
{Источник}=  Гребешков  А.Ю.  Микропроцессорные  системы  и  программное обеспечение  в средствах  связи:  Учеб.  пособие.–  Самара, ПГУТИ, 2009 г. – 298 с.

### 0049
Аппаратные средства SCADA-систем. Основные технические характеристики контроллеров и программно-технических комплексов.
{Блок}=3
{Источник}=  Пьявченко Т. А. Проектирование АСУТП в SCADA-системе: Учебное пособие. Таганрог: изд-во ТРТУ. 2007. – 128 с., Андреев Е.Б., Куцевич НА, Синенко О.В. SCADA-системы: взгляд изнутри. -М.: Изд-во РТСофт. - 2014. - 776 с.


### 0050
Принципы организации микроконтроллеров в системах управления
{Блок}=3
{Источник}=  Гребешков  А.Ю.  Микропроцессорные  системы  и  программное обеспечение  в средствах  связи:  Учеб.  пособие.–  Самара, ПГУТИ, 2009 г. – 298 с.

	###051 Средства сбора информации о ходе технологического процесса (датчики, нормирующие преобразователи, интеллектуальные устройства сбора информации).
{Блок} =3
 {Источник} = Технологические измерения и приборы / Н. Г. Фарзане и др. / Учебник. Учеб. для студ. вузов по спец. «Автоматизация технологических процессов и производств». —М.: Высш. шк. , 1989. — 456 с.

###052 Средства отображения и хранения информации.
{Блок} =3
 {Источник} = Технологические измерения и приборы / Н. Г. Фарзане и др. / Учебник. Учеб. для студ. вузов по спец. «Автоматизация технологических процессов и производств». —М.: Высш. шк. , 1989. — 456 с.


###053 Средства использования командной информации (исполнительные механизмы, усилители мощности).
{Блок} =3
 {Источник} = Технологические измерения и приборы / Н. Г. Фарзане и др. / Учебник. Учеб. для студ. вузов по спец. «Автоматизация технологических процессов и производств». —М.: Высш. шк. , 1989. — 456 с.


###054 Организация связи с технологическим объектом управления. Устройства связи с объектом (ЦАП, АЦП)..
{Блок} =3
 {Источник} = Голубятников В.А., Шувалов В.В. Автоматизация производственных процессов в химической промышленности. - 2-е изд. перераб. и доп. -М.: Химия, 1985. -352с.

###055 Общее понятие сложной системы. Система, подсистема, элемент. Связи и структура сложных систем.
{Блок} =3
 {Источник} = Голубятников В.А., Шувалов В.В. Автоматизация производственных процессов в химической промышленности. - 2-е изд. перераб. и доп. -М.: Химия, 1985. -352с.

###056 Задачи оптимального управления дискретными технологическими процессами.
{Блок} =3
 {Источник} = Голубятников В.А., Шувалов В.В. Автоматизация производственных процессов в химической промышленности. - 2-е изд. перераб. и доп. -М.: Химия, 1985. -352с.
Автоматическое управление в химической промышленности: Учебник ВУЗов./Под ред. Е.Г. Дудникова. - ML: Химия, 1987. 168 с.

###057 Структура АСУТП. Назначение, цели и функции АСУТП.
{Блок} =3
 {Источник} = Голубятников В.А., Шувалов В.В. Автоматизация производственных процессов в химической промышленности. - 2-е изд. перераб. и доп. -М.: Химия, 1985. -352с.
Автоматическое управление в химической промышленности: Учебник ВУЗов./Под ред. Е.Г. Дудникова. - ML: Химия, 1987. 168 с.

###058 Пояснить назначение информационных и управляющих АСУТП.
{Блок} =3
 {Источник} = Голубятников В.А., Шувалов В.В. Автоматизация производственных процессов в химической промышленности. - 2-е изд. перераб. и доп. -М.: Химия, 1985. -352с.
Автоматическое управление в химической промышленности: Учебник ВУЗов./Под ред. Е.Г. Дудникова. - ML: Химия, 1987. 168 с.

###059 Математическое описание физико-химических и тепловых процессов в промышленных технологиях.
{Блок} =3
 {Источник} = Ярмухамедова З.М. Физико-химические основы и математические модели типовых технологических процессов: Учебник для ВУЗов. - Алматы: КазНТУ,2004. 163 с.

###060 Основные представления о системе визуального моделирования (VisSim).
{Блок} =3
 {Источник} = Ярмухамедова З.М. Физико-химические основы и математические модели типовых технологических процессов: Учебник для ВУЗов. - Алматы: КазНТУ,2004. 163 с.

###061 Применение микропроцессоров, контроллеров для управления технологическими процессами.
{Блок} =3
 {Источник} = Федоров Ю.Н. Справочник инженера по АСУТП: Проектирование и разработка. – M.: Инфра-Инженерия, 2008. – 928 с.

###062 Задачи в области автоматизации технологических процессов, определенные в соответствии с требованиями производства.
{Блок} =3
 {Источник} = Федоров Ю.Н. Справочник инженера по АСУТП: Проектирование и разработка. – M.: Инфра-Инженерия, 2008. – 928 с.

###063 Управляемость технологического процесса. Получение информации о технологическом объекте управления.
{Блок} =3
 {Источник} = Федоров Ю.Н. Справочник инженера по АСУТП: Проектирование и разработка. – M.: Инфра-Инженерия, 2008. – 928 с.


###064 Исполнительные механизмы как объекты систем автоматического управления.
{Блок} =3
 {Источник} = Технологические измерения и приборы / Н. Г. Фарзане и др. / Учебник. Учеб. для студ. вузов по спец. «Автоматизация технологических процессов и производств». —М.: Высш. шк. , 1989. — 456 с.

###065 Программируемые логические контроллеры (назначение, структура, функции, состав).
{Блок} =3
 {Источник} = Лубашева Т.В. Основы алгоритмизации и программирования/ Т.В. Лубашева, Б.А. Железко. – Минск: РИПО, 2016. – 378 с.

###066 Опишите и объясните  автоматическую систему регулирования параметров состава и качества  технологических продуктов.
{Блок} =3
 {Источник} = Голубятников В.А., Шувалов В.В. Автоматизация производственных процессов в химической промышленности. - 2-е изд. перераб. и доп. -М.: Химия, 1985. -352с.

[bookmark: _Toc221806542]###067 Реализация технологии HART для автоматизации технологических процессов.
{Блок} =3
 {Источник} = Голубятников В.А., Шувалов В.В. Автоматизация производственных процессов в химической промышленности. - 2-е изд. перераб. и доп. -М.: Химия, 1985. -352с.


###068 Методика анализа технологического процесса как объекта управления.
{Блок} =3
 {Источник} = Голубятников В.А., Шувалов В.В. Автоматизация производственных процессов в химической промышленности. - 2-е изд. перераб. и доп. -М.: Химия, 1985. -352с.


###069 Принципы выбора и обоснования оборудования ОПУ, организации рабочего места оператора.
{Блок} =3
 {Источник} = Голубятников В.А., Шувалов В.В. Автоматизация производственных процессов в химической промышленности. - 2-е изд. перераб. и доп. -М.: Химия, 1985. -352с.


###070 Пояснить назначение спецификации на приборы и средства автоматизации.
{Блок} =3
 {Источник} = Технологические измерения и приборы / Н. Г. Фарзане и др. / Учебник. Учеб. для студ. вузов по спец. «Автоматизация технологических процессов и производств». —М.: Высш. шк. , 1989. — 456 с.

###071 Принцип разработки функциональной схемы автоматизации технологического процесса упрощенным и развернутым способами.
{Блок} =3
 {Источник} = Голубятников В.А., Шувалов В.В. Автоматизация производственных процессов в химической промышленности. - 2-е изд. перераб. и доп. -М.: Химия, 1985. -352с.


###072 Какие стадии проектирования и состав проектной документации используются в процессе создания автоматизированных систем.
{Блок} =3
 {Источник} = Федоров Ю.Н. Справочник инженера по АСУТП: Проектирование и разработка. – M.: Инфра-Инженерия, 2008. – 928 с.

###073 Охарактерезуйте основные компоненты автоматизированных систем при проектировании.
{Блок} =3
 {Источник} = Федоров Ю.Н. Справочник инженера по АСУТП: Проектирование и разработка. – M.: Инфра-Инженерия, 2008. – 928 с.


###074 Виды моделирования, проанализируйте возможности их применения в производственных технологиях.
{Блок} =3
 {Источник} = Ярмухамедова З.М. Физико-химические основы и математические модели типовых технологических процессов: Учебник для ВУЗов. - Алматы: КазНТУ,2004. 163 с.

###075 Пояснить назначение основных разновидностей АСУ ТП.
{Блок} =3
 {Источник} = Федоров Ю.Н. Справочник инженера по АСУТП: Проектирование и разработка. – M.: Инфра-Инженерия, 2008. – 928 с.

